Robusztus termelés- és kapacitastervezési modszerek fejlesztése

A vevléi megrendelések napjainkban tapasztalhatdo, a korabbiaknal is nehezebb eldre
jelezhet6sége, illetve az Osszetett termékportfoliok kezelése komoly kihivasokat jelent a
termeld vallalatok szamara. A belsé miikodési hatékonysdg és nyereségesség fenntartdsa
mellett, a vevOk szamara biztositani kell ez elvart, magas Kkiszolgalasi szintet. A
termelésmenedzsmentben ezért olyan, robusztus termeléstervezeési és -irnyitasi megoldasokra
van sziikség, amelyek hatékonyan képesek Osszehangolni a vevoi igényeket €s a gyartasi
folyamatokat dinamikusan valtozé korilmények kozott is.
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A Mérnoki és Uzleti Intelligencia Kutatd Laboratorium (EMI) munkatarsai mind halozati,
mind véllalati szinten dolgoztak ki olyan 0j, innovativ termeléstervezési mddszereket,
amelyek alapjat képezik a napjainkban egyre nagyobb teret nyerd, ugynevezett kiberfizikai
gyartérendszereknek. Az ezekben a rendszerekben rendelkezésre allé igen nagy mennyiségii
adat, megfeleld elemzési €s gépi tanulasi modszerek révén olyan modellek 1étrehozésat teszik
lehetévé, amelyek segitségével meghatarozhatd a jovOben varhaté rendelések valds
kapacitasigenye. A projekt soran kidolgozott matematikai és digitalis gyartasi megoldasok
felhasznaldbarat, web-alapu szoftveres kdrnyezetben kerliltek megvalésitasra.

A robusztus termeléstervezési modszer a Knorr-Bremse Fékrendszerek Kft. kecskeméti
gyaraval, valamint a Hollandidban talalhaté Voestalpine Polynorm BV véllalattal kdzdsen
kerlltek kiértékelésre, valos termelési adatok alapjan. A projekt eredményeit az MTA
SZTAKI a konzorciumi partnerekkel kozésen demonstralta a 2016-0s hannoveri vasaron, a
2016-0s budapesti Ipar Napjai kiallitason, valamint a projekt zarasat koveté olaszorszagi ipari
miihelytalalkozon, melyen tobb mint 50 kiilfoldi és helyi vallalat képviseldi vettek részt.

Kiilon sikerként konyveljik el, hogy a magyar vezetésii projekt 2016 szeptemberében
sikertorténetként kerllt bemutatdsra az az EFFRA (European Factories of the Future
Research Association) altal megrendezett els6 Factories of the Future konferencian
Brisszelben.


http://www.robustplanet.eu/

Kodzéppontban a léqgikdzlekedés biztonsdga

Az MTA SZTAKI évek 6ta dolgozik a légikdzlekedés biztonsagosabba tételén. Kiemelt
europai uniés projektjeink voltak ezen a teriileten az ADDSAFE (EU FP7) és a
RECONFIGURE (EU FP7) melyek ember vezette repililégépek hibadiagnosztikéjaval ¢és
hibatlir6 és -javitd szabalyozasaval foglalkoztak a Rendszer- és Iranyitaselméleti Kutato
Laboratorium (SCL) részvételével. A 1égieszk6z0k megbizhatosaga csak az egyik tényezo,
ami a légikozlekedés biztonsagat befolyasolja, ugyanilyen fontos a légiiranyitas rendszere,
mely a repiilégépek biztonsagos elkiilonitését hivatott szavatolni. Az utdbbi években egyre
inkabb eldtérbe keriil a pilota nélkiili légieszkozok (UAVKk) széles korti alkalmazasa a
katasztréfavédelemben vagy akar a mezdgazdasdgban. Ez a jovOben erejét meghalado
terhelést rohat a légiiranyitasra, ha nem készillnek a pil6ta nelkili és az ember vezette gépek
biztonségos elklldnitését garantald automatizalt rendszerek. Ezt az igényt felismerve inditotta
Intézetlink a Latni és elkerdlni rendszerek kutatasat 2011-ben az USA-beli Office of Naval
Research (ONR, Tengereszeti kutatasok hivatala) finanszirozasaval. A cél olyan optikai
latérendszeren alapuld fedelzeti egység kifejlesztése, melynek segitsegével a UAV képes a
keresztez6 forgalom elkeriilésére. A kutatisban az SCL-en kivil a Szamitogépes Optikai
Erzékelés és Feldolgozas Kutatlaboratorium (COSP) és az Informatikai Kutatélaboratorium
(ILAB) is részt vesz. 2015 decemberében a kidolgozott rendszer mar valds repiildgépes
tesztekben bizonyitotta mitkod6képességét, amikor is a vilagon elséként egyik UAV elkerilte
a kozel repildé masikat kizardlag a fedélzeti latorendszer felhasznaldsaval a két gép
kommunikacidja nélkul. A munka ezzel nem allt meg, jelenleg a rendszer tovabbfejlesztése
zajlik egyeldre sajat forrds bevonasaval, de a 2017 januari ONR szakértok elott tett sikeres
bemutatd ujabb palyazatok el6tt is megnyitotta az utat. 2016-0s és aktudlis eredményeink jol
dokumentaltan kovethetok youtube csatornankon:

https://www.youtube.com/channel/UCOMpnOuOMCiodDKQwS8 hf5A

Nemzetkdzi 0sszehasonlitasban is kiemelkedd eredményiink, hogy a szembejovo repiildgépre
vonatkoz6 méretinformacidé nélkul csak a képi adatokbdl képesek vagyunk a két gép
talalkozasig hatralevd 1d6 és az ekkor koztik 1évo legkisebb tavolsadg becslésére. Ugyancsak
kiemelkedd eredmény, hogy minden szamitist a repiildgép fedélzetén végziink egy kis
energiafelhasznélast fedélzeti egység segitségével, igy biztositva a rendszer teljes
autonomiajat. A mikodé rendszer kifejlesztésén tul a témdéban eddig 23 nemzetkozi
konferenciakon és referalt folyoiratokban kdzzétett publikacionk sziletett.

A latni és elkeriilni kutatdsok eredményeinek hasznositdsa a jovoben kiemelt jelentdségli
lehet, mivel koéltséghatékony megoldast biztosit a levegObeni iitkozésveszélyes helyzetek
feloldasara ¢és igy akar a jovOobeni UAV szabdlyozasok kotelezd elemévé is valhat
bekapcsolodva a 2016-ban indult jogalkotasi vonalba mely az alapoktol indulva egyre
szélesebb korben kivanja majd engedni a
UAVK hasznéalatat a nemzeti Iégtérben.

A jovobe tekintve a  1égieszkozok
megbizhatésagara és a latérendszer alapu
akadaly elkertlésre vonatkozo kutatasi
eredmények egyuttes tovabbhasznositasat
tizte ki célul a most fut6 VISION (EU
H2020 / Japén egylittmiikodés) mely
hibatlird robotpildtakkal ¢és latérendszer
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foglalkozik. a rendszer kitérést hatarozott.



https://www.youtube.com/channel/UCQMpnOuOMCiodDKQw8_hf5A

