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Tevékenységiik célja a géppel érzékelt vildg adatainak felismerése, a
kilbnb6z6 forrasok adatainak Osszerendezése, a térben és idGben
kiilonboz6 mérések kozotti kapcsolatok felfedése, a mérési és
felismerési/csoportositasi adatok adatbazisba szervezése, kezelése és
megjelenitése. Ebben fontos szerepet kap a gépi latas, adatbanyaszat,
emberi érzékelés, geometriai optika, tavadatfeldolgozas, optimizalasi és
variacios szamitasok. Az egyik legfontosabb feladat a térben és idGben
eltéré események felismerése és osztalyozasa.

alak- és esemény-felismerés,

foldmegfigyelés

Onszervez6do osztott szenzorhaldzatok,

3D koérnyezeti modellek és LIDAR méréstechnoldgia,

Osszetett tulajdonsagok alapjan adatbazis szervezés és visszakeresés,

multimédias események ontoldgiai alapu feldolgozasa,

UAV alapu kép- és vided-elemzés

esemény-analizis sztochasztikus modellje

biometrikai tulajdonsagok mérése felismerése,

kognitiv latassal kapcsolatos feladatok a lathatdsag, észrevehetOség, képtomorités, felismerés
és vizualizalas teriiletén

alléképeken és videdkon objektumok keresése és eltavolitasa, mint pl. arnyékok,
tiikroz6dések, targyak,

tavérzékelés, képadatbazisokban torténd valtozasok nyomon kovetése,

biztonsagi felligyelet felismerési feladatai.

A f6 kihivast a térben és idOben kiterjedt eseménysorok Osszevetése, kiértékelése, felismerése és
osztalyozasa jelenti. A kutatdsok soran felhasznaljuk a gépi tanulas, az adatbanyaszat, az emberi
érzékelés, az optimalizalasi eljarasok, a variacidanalizis legujabb eredményeit. ErdeklGdési teriiletiikhoz
tartozik a kép- és videofeldolgozas, valamint -elemzés, a biometrikai azonositas, a szenzorhalézatok, az
adatbanyaszat és a szamitdgépes grafika dsszekapcsolasa.

A slr(i szenzorhalézatok fejlodése Uj tipusi megkozelitést igényel; kihasznalasuk, modellezésiik 0j
tudomanyos kihivasokat jelent a grafelmélet, gépi intelligencia, 3D modellezés, szenzor-fuzio,
adatbazis-kezelés, alakfelismerés terliletén. Olyan modelleken dolgozunk, ahol az egymastdl
fliggetlenll mozgd szenzorok altal 6sszegy(ijtott informacié geometriai és statisztikai dsszefiiggések
alapjan strukturalt, szemantikusan értelmezhet6 és gépi tanuldsba jol beilleszthetd értelmezést
nyernek.




Mliholdas és replilérol készilt képek alkalmazasa foldmegfigyelési feladatokra:
varosmodellezés, mezdgazdasag, természetvédelem, biztonsagi felligyelet

Dinamikus haromdimenzids varosmodellek, melyek tetszéleges nézGpontokbdl megtekinthetok,
bejarhatdk, a felhasznaldk altal interaktivan mddosithatdk és a valods vilag torténéseit kovetd
eseménysorok (4D animacidk) jelenitheték meg benniik.

Autondém vezetésli jarmiivek latorendszereinek fejlesztése

Biztonsagi felligyeletbe illeszthetd programcsomagok

Beltéri, elsGsorban tgyféltér felligyeletére alkalmas, integralhaté esemény-felismeré modulok
UAV alapu felligyelet és 3D modellezés
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EDA/MAPIS - Multichannel passive ISAR imaging for military applications

SCOPIA: Endoszkdpos diagnosztikan alapuld, szoftverrel tamogatott klinikai eszkdzok
fejlesztése” VKSZ_14

OTKA K106374 Figyelmi fokuszterlilet megtalalasa véletlen szenzor haldzatban

Proactive EU Grant 285320 ElGrejelzésen alapuld dontéstamogatas és tobbforrasos
szenzorflzié a varosi terroristatamadas megel6zése érdekében

Innovéaciés kutatas-fejlesztés: jarmlivek fedélzeti kamerarendszereivel kapcsolatos
fejlesztések (Robert Bosch Kft)

zLense - Videostudiok 3D és 4D (mozgo térbeli) fejlesztési és kutatasi feladatai

BKK — Szoftver kozuti mobil adatgy(ijto rendszer adatainak kiértékelésére

i4D — id6beli 3D rekonstrukcios és vizualizacios kisérleti rendszer tervezése és kiépitése
kilonb6z6 dinamikus térbeli modellek és rekonstrukcidk dsszeépitésével
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http://www.tateyama.hu/
http://www.intellio.eu/index.php?lang=en
http://www-sop.inria.fr/ariana/index.php
http://www.ee.bilkent.edu.tr/main/index.php
http://www.international.unina.it/
http://www.uni-konstanz.de/willkommen/
http://www.nemzetbiztonsag.hu/
http://www.nemzetbiztonsag.hu/
http://irm.gov.hu/palyazatok/cikk/Regionalis_Operativ_Programok_ROP_funkciobovito_integralt_telepulesi_varosi_fejlesztesek_palyazat_-_terfigyelo_kamerarendszerek_letesitesevel_szemben_tamasztott_fobb_muszaki_kovetelmenyeket_tartalmazo_segedlet.htm
http://irm.gov.hu/palyazatok/cikk/Regionalis_Operativ_Programok_ROP_funkciobovito_integralt_telepulesi_varosi_fejlesztesek_palyazat_-_terfigyelo_kamerarendszerek_letesitesevel_szemben_tamasztott_fobb_muszaki_kovetelmenyeket_tartalmazo_segedlet.htm
http://www.ni.com/

